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摘要 
 
 

     本論文主要重點放在次波長光子元件的設計與優化。我

們以模擬器來模擬光子元件的特性，並藉由全域優化的方式

來設計並優化我們的元件。再論文中我們提出新的四種光學

元件的設計，並證明我們的光學元件比起傳統的元件有更多

的優點；例如：體積小，低能源損耗，較好的工作效率或較

大的工作範圍等。另外，在論文的最後我們我們也對磁光克

爾效應做了一些初步的探討。 
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Abstract 
 
 

In this thesis we demonstrate how to design and optimize 

subwavelength photonic devices. We calculate characteristics of 

our devices by simulator. Then, we design and optimize them by 

using global optimization solver. Four newly designs of optics 

are described. Besides, we also point out the advantages of our 

devices. In the end of this thesis we also do the preliminary 

experimental exploration for the magneto-optical kerr effect。 
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