
品經由教導鍵盤的控制 9 機械人可以接受教導和重覆揉{乍命令

C 到了今年五月才完成預定目標，研製的機械人可做教導和重

霍操作的示範表演 D

此機械人之能於猩猩一年內研製完成，主要歸功於蔡同學

之認真苦幹精神口有好錢次我在指導時給他的一些概念，他都

能於鐘時間內將其實際製作出。蔡同學在研製此接械人時，尚

在畫中電信局做事，因此為了兼顧計工所的課業，常奔跑於臺

中新竹間，且常要到告處舊貨攤購買便宜之電子零件，仍能有

此成就，實在是一件不簡單的事。另外值得一提的是此機敏于

及驅動電路皆由其自費做成，有幾次我要幫他向學校申請經費

，他都婉謝了 O

機械人是生產自動化的首要設備，所謂生產自動化的是使

用機械以代替人工 9 進而提高產品品質 9 增加產量，及減少生

產成本的方法 C 歐、美、日本先進國家在此方面之應用非常成

功，如果本國不力p緊其研究發展，則本國之產品，無論在品質

成價格上將不易與外匯競爭。尤其是本國工資增加頗為快速，

更可見生產自動化之重要性 c 因而可知機械人在本國之研究發

展是刻不容餒的重要課題之一口交大研製之機械人，雖然成功

，但離實用尚遠，僅能說是一個起步 D 不過，我們希望此起步

能引起政府、社會、工廠之廣泛注意，做進一步的研究發展。

此點得靠政府居於領導地位引導學校、研究機構加緊此方面之

研究設晨，再加以民間廠商之配合才可能於起期內獲致成果 C

介紹蔡f章還聞單:民間卅于7宇生，臺中才7人，性喜裁城，

白高玉早當 9 於氏國六十一年進入逢中文學在同部電子計昇栽

在就績。在民國六十八三F考入丈夫電子計昇裁用完所碩士車，

本并去假早章。也使國內采造第一具裁誡人在智慧與克難中養

生，充份的發揮了「中國人能J '也是「交大人能」

ii--r

交大計算機工程研究所於今年五月自製成功一部可由電腦

程式控制的工業機械人 (ROBOT) ，研製費時一年，製作人

為蔡偉建同學。

蔡同學是今年計工所的應屆畢業生，此「機械人的研製」

為其與我在去年暑假共同決定的碩士論文題目C 決定題目後，

我們剖開始收集機械人相闋的資料，由於整個機械人系統頗為

覆雜，而且研製時限為一年，因而此機械人系統之驅動方式選

擇了較簡單的步進馬達(其它驅動方式有直流伺服馬達9 液壓

式及氣壓式) 0 驅動方式決定後，蔡同學~rJ I*J~.台從事馬達驅動

線路及定位控制電路的實驗，並開始設計機械手。由於機械結

構並非我和蔡同學的本佇 9 蔡同學常語教其朋友有關機械手的

設計問題也其後白楊維邦同學介紹，我商請了另一位徐佳銘教

授幫忙指事故械手的設計 O 接械手的設計徑:見我數次討論後才

告定形，並交付臺中某搜械工廠實際製作 9 到比時己花了

年的時間。過了約三倡月的時間 9 經歷南京工蔽之京製才把

機械于製作完成，馬;三驅動線路在此時也製 i干完成?且選用了

MEK 6800 D2 敏算按傲自、接誡人的控制單元，

控制電路之設計與製作;其後陸續完武莖行告到介面電路及教

這鍵盤之12:作主主組成主系統 c 其間 9 且曾經修改棧械于的分

結構。硬體一切就序後開始軟體系統的設計?主要的設計目標

交大首製工業用機械人

蔡 中

。
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